
B1S系列交流伺服驱动器

快速设置指引

驱动器各部名称

编码器接口CN X5定义

主电路CN XA/XB接线

上位控制器接口CN X4定义

V1.0



驱动器参数快速设置向导

驱动器参数一览及默认设置

设置电机COD值
首次通电驱动器会报警Err.95，执行以下操作
按S键一次，按M键3次，按∧或∨至
按S键进入后，输入电机对应的COD值，长按S写入，保存参数
松下电机无需设置COD值，连接电机通电后自动识别

STEP 1

设置指令脉冲格式
Pr4.00设置脉冲输入通道：低速光耦通道0/高速差分通道1；
Pr4.01设置脉冲方向：0/1可修改电机运行方向；
Pr4.02设置脉冲输入方式：3为常用的脉冲+方向，

   0为正交脉冲，1为正反向双脉冲；
Pr4.07设置电子齿轮：电机旋转一圈所需的指令脉冲个数
完成以上设置后，保存参数

STEP 2

自动识别负载惯量比
操作设备正反旋转带载电机若干次，驱动器自动识别电机负载惯量
比，自动修改参数Pr2.00；

STEP 3

修改电机刚性
修改Pr2.02机械刚性选择参数，默认为4，增大数值提高刚性加速伺
服响应，减小数值降低响应；
修改Pr2.02必须在Pr2.01=1时进行，确定刚性合适后，将Pr2.01改为0，
固 刚性和惯量比设置；

STEP 4

平滑定位运行
如有定位生硬、噪声等运行不顺滑的情况发生，可适当增加Pr4.12、
Pr4.13指令平滑滤波器；

STEP 5

初始界面按S键一次，按M键2次至
按S键一次至
长按∧，直至出现                或

保存参数STEP 6

其他设置
Pr6.03=4为内部伺服使能；Pr6.04=2可修改报警信号输出逻辑

参数设置记录

常用COD设置 100W：20102；200W：20202；
400W：20402；750W：20702；
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0

00 轴号ID 1

2

00 惯量比 250

4

00 指令脉冲输入选择 0

6

00 定位完成范围 131

01 LED初始状态 1 01 实时自动增益设置 1 01 指令脉冲旋转方向设置 0 01 零速 50

02 控制模式设定 0 02 实时自动增益机械刚性选择 4 02 指令脉冲输入方式 3 02 到达速度 1000

03 转矩限制选择 1 03 自适应滤波器模式 1 03 指令脉冲禁止输入无效设置 1 03 制造商参数 0

04 驱动禁止输入无效 1 04 制造商参数 0 04 反馈脉冲分倍频分子 625 04 制造商参数 0

05 制造商参数 0 05 常规自动增益调整模式设置 0 05 反馈脉冲分倍频分母 8192 05 制造商参数 0

06 零速箝位选择 0 06 制造商参数 0 06 反馈脉冲逻辑取反 0 06 驱动禁止时减速停止设定 0

07 Modbus通信设置 4 07 制造商参数 0 07 电机每圈指令脉冲数 10000 07 制造商参数 0

08 制造商参数 0 08 第2振动抑制滤波器频率 1500 08 指令脉冲分倍频第1分子 1 08 伺服报警时相关时序 0

09 转矩限制（TLC）输出选择 0 09 第2振动抑制滤波器宽度 2 09 指令脉冲分倍频第2分子 1 09 伺服OFF时相关时序 0

10 零速检测（ZSP）输出选择 1 10 制造商参数 0 10 指令脉冲分倍频分子倍率 17 10 电机停止时制动器延迟时间 0

11 绝对式编码器选择 1 11 第1振动抑制滤波器频率 0 11 指令脉冲分倍频分母 10000 11 电机运转时制动器延迟时间 0

12 RS232通信波特率设定 2 12 第1振动抑制滤波器宽度 0 12 平滑滤波器 1 12 外接制动电阻设置 3

13 RS485通信波特率设定 2 13 制造商参数 0 13 FIR滤波器 0 13 制造商参数 0

14 操作面板锁定设置 0 14 制造商参数 0 14 制造商参数 1 14 制造商参数 0

15 制造商参数 0 15 自适应滤波器频率 0 15 指令脉冲滤波时间常数 0 15 制造商参数 0

1

00 第1位置环增益 63

3

00 第2增益设定 1

5

00 制造商参数 0

7

00 位置偏差过大条件 25000

01 第1速度环增益 35 01 第1控制切换模式 0 01 制造商参数 0 01 制造商参数 0

02 第1速度环积分时间常数 16 02 第1控制切换延迟时间 30 02 制造商参数 0 02 过载条件 0

03 第1速度检测滤波器 0 03 第1控制切换条件 50 03 第1内部速度 0 03 过速条件 0

04 第1扭矩滤波器时间常数 65 04 第1控制切换滞环宽度 33 04 第2内部速度 0 04 第5内部速度 0

05 速度前馈 300 05 第1控制切换时间 20 05 第3内部速度 0 05 第6内部速度 0

06 速度前馈滤波时间常数 50 06 制造商参数 0 06 第4内部速度 0 06 第7内部速度 0

07 制造商参数 0 07 制造商参数 0 07 制造商参数 0 07 第8内部速度 0

08 第2位置环增益 73 08 制造商参数 0 08 加速时间设置 0 08 电机每转输出脉冲数 10000

09 第2速度环增益 35 09 制造商参数 0 09 减速时间设置 0 09 制造商参数 0

10 第2速度环积分常数 999 10 制造商参数 0 10 S型加减速时间设置 0 10 制造商参数 0

11 第2速度检测滤波器 0 11 制造商参数 0 11 制造商参数 0 11 制造商参数 0

12 第2扭矩滤波器滤波时间常数 65 12 制造商参数 0 12 制造商参数 0 12 制造商参数 0

13 第1陷波频率 1500 13 JOG速度设置 300 13 制造商参数 0 13 制造商参数 0

14 第1陷波宽度 2 14 制造商参数 0 14 第1扭矩限制 300 14 制造商参数 0

15 制造商参数 0 15 制造商参数 0 15 第2扭矩限制 300 15 制造商参数 0
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